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INDUSTRI 4.0

Industri 1.0

Mekanisering

1800

Industri 2.0

Masseproduksjon

1900

Industri 3.0

Automatisering

Informasjonsteknologi

1970

Industri 4.0

Autonomi

Intelligens

Nå



AUTONOM OG INTELLIGENT ROBOT

• Forstå situasjonen

• Autonom avgjørelse

• Kontinuerlig forbedring 

gjennom læring

Maskinsyn



3D KAMERA TEKNOLOGI ER VEIEN Å GÅ

2D



3D KAMERA TEKNOLOGI ER VEIEN Å GÅ

2D 3D

zivid.com



HVORDAN VIRKER 3D KAMERA?

Time-of-Flight

Større områder · cm-mm nøyaktighet

Stereoskopisk

Mindre områder · mm-μm nøyaktighet



3D KAMERA ER BLITT HYLLEVARE



DYP LÆRING FOR DETEKSJON AV FISK



DYP LÆRING FOR DETEKSJON AV FISK
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